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PORTFOLIO
Ò EXPREDCO: EXtraction process PREDictive COntrol
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PAREX

Système automatique d’assemblage de la roue arrière des vélos basé sur les caméras et le robot

Conception du système

Modbus TCP/IP

HMI (MT8071iP)
Définir les paramètres.

Démarrer/arrêter l’opération.
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Contrôleur principal.

Déclencher les opérations.
Gérer tous les capteurs du système.
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https://www.linkedin.com/in/voductri97/
https://youtu.be/UDZLXCa4Xyk

